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PENGEMBANGAN SISTEM KONTROL DIGITAL BERBASIS 

MIKROKONTROL KELUARGA AtmelA VR 

(Final Report) 

RINGKASAN 

Pengendalian mesin-mesin industri manufaktur tidak akan lepas dari Motor yang 

digunakan sebagai penggerak (actuator) di mana pada kasus ini digunakan motor DC. Pengendali 

kecepatan motor merupakan elemen dasar yang sangat penting dalam pengendalian mesin yang 

akan menentukan kualitas produk akhir yang dihasilkan. 

Metode yang digunakan dalam mengontrol kecepatan motor ini adalah dengan 

menggunakan metoda konvensional yaitu Proporsional, Integral, Derivatif (PID). Pengendali 

yang dianggap cukup handal dan sederhana untuk mengendalikan kecepatan motor ini adalah 

dengan menggunakan pengendali proporsional integral (PI). Pengontrol proporsional integral (PI) 

ini dibuat berupa software pada Mikrokontroler A YR ATMega8535. Bahasa pemrograman yang 

digunakan adalah bahasa C. 

Pada prinsipnya, Sistem kendali kecepatan motor DC ini akan menerima nilai masukan 

berupa set point dan selanjutnya akan diolah dengan menggunakan pengendali proporsional 

integral (PI), sehingga diharapkan keluaran motor yang dihasilkan akan memudahkan dan 

menstabilkan robot penjejak garis dalam pergerakanya. 

Kata kunci : PI,kecepatan motor. 

I. PENDAHULUAN

Di era industri modern dewasa ini di mana produk harus memenuhi standart kualitas 

cukup tinggi, peran kendali pada proses produksinya menjadi sangat penting. Penggunaan sistem 

produksi modern seperti ini harus ditunjang pula dengan penguasaan teknologinya, salah satunya 

adalah sistem kendali berbasis digital yang ditujukan terutama bagi tenaga engineer operasional 

dan perawatan. Terlebih apabila masa puma jual pada sistem yang diinvestasikan telah habis, 

biaya yang harus dialokasikan pada perawatannya akan sangat besar. 

Berdasarkan <lat.a yang diperoleh dari Pusat Pelayanan Masyarakat Polman Bandung, 

cukup banyak permintaan untuk menangani permasalahan yang timbul pada sistem-sistem 

kendali penunjang produksi baik berupa permintaan perbaikan (repair) dan permintaan pelatihan 


































